BLDC Motor mit Hall-Sensor

Hall-Sensor und Phasen-Verkabelungsschema
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Tauschen Sie die gelben und blauen
Hall-Sensor-Kabel des Controllers und
tauschen Sie die gelben und grinen

Rotation
¥ Empfehlungen zum Testen
Uberwachen Sie die Ampere-Entnahme. Eine ungewdhnlich hohe
/ 1 Ampere-Entnahme ohne Lastungsbedingungen weist auf ein
c : "False Positive" oder eine inkorrekte Verkabelung hin. Verwenden
ontroller | Motor
Rt — | — ROt Sie kgrze und lgngsaﬂme . Gasgriff-Impulse. Erhohen Sie dgn
Gelb : Gelb Gasgriff-Impuls nicht fir eine bessere Performance! Andern Sie
Griin me——— | W (i stattdessen die Verkabelung. Es gibt sechs mogliche gute
Blay —— | —— Kombinationen: 3x vorwarts und 3x rickwarts. Beschriften Sie die
Schwarz e——— : — Kabel nachdem Sie die Verkabelung erfolgreich abgeschlossen
Hall-Sendor Kabel haben.
1
Gelb : I Grin
Grin NN | Gelb
Blau E— :_ Blau Motor dreht riickwarts
Phasenkabel (Motoren mit Freilauf
werden sich nicht
K j rickwarts drehen, wenn
derRotor innen A 4
ruckwarts dreht.)
Motor
/ Legende dreht Phasenkabel des Controllers.
vorwarts
Dunne Kabel:
= Hall-Sensor Kabel gelb
I— = Hall-Sensor Kabel griin T
m— = Ha|(-Sensor Kabel blau Y\@O‘
s = Spannungskabel + \/ o &@
E— - Spannungskabel - W
Dicke Kabel:
= Phasenkabel gelb
I = pnasenkabel griin

I = Phasenkabel blau
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